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1 Wstep

Zmiany dokumentu
Stan na kwiecien 2004r.

Przedmowa

Dane i specyfikacje w tej instrukcji nie sg wigzace. Zastrzegamy sobie prawo do ich
modyfikacji zgodnie z zasadg ciggtego rozwoju i ulepszania naszych produktéw. Zmiany
parametrow urzadzenia stosunku do niniejszej dokumentacji mogg by¢ dokonywane w
dowolnej chwili. Zadne prawa do oprogramowania opisanego w dokumencie, w catosci lub
w czesci, wigczajac prawa patentowe, autorskie czy znaki handlowe nie sg przekazywane
uzytkownikowi dokumentu. Zabrania sie dekompilacji, dekodowania we wtasnym zakresie
i przez innych, na podstawie tego dokumentu, zadnej czesci opisanego oprogramowania.
Ta dokumentacja jest chroniona polskim prawem autorskim, nie moze by¢ kopiowana ani
powielana w zaden inny sposob, w catosci lub czesci bez pisemnego zezwolenia od firmy
Hydro-Eco-Invest.

Hydro-Eco-Invest jest znakiem towarowym Hydro-Eco-Invest Sp. z o.0.
e-FlowNet jest znakiem towarowym Hydro-Eco-Invest Sp. z o.0.

Wszystkie inne znaki towarowe sg znakami towarowymi wiascicieli.

HYDRO-ECO-INVEST

ul. Zamkowa 8A

PL44-109 Gliwice,

tel. (032) 234-25-27,

e-mail: dok@pomiary.com.pl

www: http://www.pomiary.com.pl
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2 Modut DIM-20

Modut DIM-20

2.1 Budowa i typowe zastosowania

Modut DIM przeznaczony jest do odczytu standéw logicznych dla wyj$¢ obiektowych
dwustanowych. Modut posiada wewnetrzne, izolowane galwanicznie zrédto napiecia
24VDC wyprowadzone na listwe zaciskowg. Napiecie to mozna zamawia¢ zaleznie od
potrzeb w zakresie 5 .. 24VDC i stuzy do zasilania podtgczonych wyjs¢ pasywnych. Wybor
zasilania i mozliwo$¢ sprzetowej konfiguracji charakteru wejs¢ DIM umozliwia podigczenie
czterech rodzajéw wyjs¢ dwustanowych w postaci:

® przekaznikowych,

e typu otwarty kolektor - OC,
e typu otwarty emiter - OE,

e napieciowych (5...24 V DC).

Wewnetrzne zrodto napiecia modutu DIM-20 umozliwia podtgczenie wszystkich
dwudziestu wyjs¢ przekaznikowych, OE, OC, bez zewnetrznego =zasilania wyjs¢
obiektowych, eliminuje oczywiscie potrzebe stosowania zewnetrznego zasilacza
niektorych rodzajow wyjs¢ obiektowych.

Modut DIM-20 posiada znormalizowany protokét komunikacyjny Modbus RTU
z interfejsem elektrycznym RS-485. Pozwala to tatwo podtaczy¢é modut w dwu
przewodowq sie¢ urzadzen RS-485, w celu przekazywania standw wyj$¢ dwustanowych
do systemow akwizycji danych czy systemdéw sterowania i kontroli sterownikow
przemystowych.

Wszelka komunikacja i serwis parametrow modutu DIM odbywa sie wiasnie poprzez
interfejs RS-485 z protokotem Modbus RTU. Parametry komunikacji i sterowania zawarte
w rejestrach modutu, zaleznie od wymaganej trwatosci zapisywane sg do pamieci
nie ulotnej FLASH lub RAM.
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Opisywany modut wejs¢ dwustanowych DIM-20 znalazt zastosowanie i wsparcie
programistyczne w ofercie rozproszonego $rodowiska pomiarowego e-FlowNet® firmy
Hydro-Eco-Invest®. Umozliwia to przekazanie pomiaréw DIM-20 do oprogramowania
wizualizacji e-FlowNet® i udostepnienia ich uzytkownikowi.

Przyktadowo dane wejs¢ pomiarowych DIM mozna zintegrowacC poprzez uniwersalny
modut sieciowy HI-02 do sieci Ethernet TCP/IP i dalej do e-FlowNet®.

Oprogramowanie wizualizacyjne moze by¢ rowniez dowolnego typu SCADA innych
producentéw (np. FIX, WIinCC, InTouch). Jednak musi by¢ ono zgodne ze specyfikacjg
OPC (OLE for Proces Control).

Zastosowana konstrukcja mechaniczna umozliwia bezproblemowy montaz na szyne DIN
w szafach sterowniczych. Modut posiada wskazniki LED pracy urzadzenia, transmis;ji
RS-485 Modbus RTU.

2.2 Parametry techniczne

Parametr Wartos¢ Uwagi

Wejscia 20 wejs¢ dwustanowych, Badanie stanu
izolowanych galwanicznie

Interfejsy 1 x RS-485 (Modbus RTU) dla | Format transmisji: 8 bitow / znak, bit
wersji DIM-20 parzystosci / bit nieparzystosci / brak bitu

parzystosci, 1 lub 2 bity stopu.
Szybkos$¢ transmisji 1200 do 1920 bodéw

Napiecie zasilania modutu 24V AC
DIM-20
Pobd6r mocy 4.8 W +1.2 W (zas. pomocniczy)

3 Konfiguracja

3.1 Praca z modutem DIM-20

3.1.1 Pomiar.

Modut skanuje stan dwustanowych wyjs¢ obiektowych, udostepniany w rejestrach danych
Modbus RTU. Badanie odbywa sie w sposéb ciggty. Chwilowe stany sg zapamietywane
do udostepniania w rejestrach pomiarowych. Pomiary wej$¢ modutu dokonywane sg
Z nieprzerwanie odmierzanym znacznikiem czasu dokonania pomiaru. Zwiekszanie
znacznika czasowego nastepuje w miare uptywu czasu, nieprzerwanie, bez mozliwosci
ingerencji z zewnatrz. Z chwilg dojscia do konca zakresu zliczania jest on ustawiany na
wartosc¢ rowng 0, po czym zndw jest odmierzany od tej wartosci. Po wigczeniu zasilania
znacznik czasowy jest ustawiany na wartos¢ poczatkowg rowng 0.
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4 Instalacja

4.1 Podfaczenie modutu

(25126 ]27128]129]30]31132]133134135]36]37]
Pogladowy widok przytaczy modutu DIM-20

Modut przeznaczono do montazu na listwie DIN (EN50022) i zasilania typowym napieciem
24VAC. Modut posiada nastepujace przytacza:

RS-485 A, B - sygnaly interfejsu RS-485
PE - ekran przewodu

24VAC ~ - wejscie napiecia zasilajacego 24V AC
PE - zacisk uziemiajgcy

We 1do 20 | + - wejscie dwustanowe (biegun dodatni)
| - - wejscie dwustanowe (biegun ujemny)

Na wejscia We 1..20 podtgczaC nalezy wyjscia dwustanowe obiektowe zachowujac
zgodnos¢ polaryzacji. Wyjscie obiektowe powinno by¢ charakteru jaki wyszczegdlniono
na zamowieniu modutu. Inaczej trzeba zastosowaé ukiad sprzegajacy by zapewnié
odpowiednie parametry na wejsciach DIM.
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4.2 Przyktady podiaczen obiektu do DIM-20
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Przykfad podtaczenia wyjs¢ przekaznikowych z obiektu pomiarowego (uzyto wewnetrzny zasilacz
pomocniczy modutu DIM-20)
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Przyktad podtaczenia wyj$¢ aktywnych napieciowych obiektu
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5 Parametry mechaniczne

Wymiary (WxSxG)

100x45x120 [mm]

Materiat obudowy Poliweglan

Stopien ochrony IP-20

Sposéb mocowania Listwa DIN (EN50022)

Masa 400g

Temperatura pracy 0..60°C

Wilgotnos¢ powietrza 35..85% Bez kondensacji pary wodnej

6 Notatki

as-8

04/05/2.2.1b



